1-d “Ameliy Matematika” (keshki qaraqalpaq) talim bagdari ushin “Analitikahq

geometriya ham siziqh algebra” paninen juwmagqlawshi baqlaw sorawlar jiynagi

1. Vektorlar ham olar ustinde ameller. Vektorlardin skalyar kobeymesi

2. Tegislikte Dekart koordinatalar sistemasi. Kenislikte Dekart koordinatalar sistemasi. Eki
noqat arasindagi araliq

3. Matricalar. Matrica haqqinda tusinik. Matricalar ustinde ameller.

4. Vektorlar hdm olar ustinde dmeller.

5. Ekinshi ham ushinshi tartipli diterminantlar. Determinant ham onin qasiyetleri.

6. S1z1gl1 tenlemeler sistemasi. Gauss ham Kramer usil.

7. Determinantlarni esaplaw usillar : ishmuyeshlik usili, sarrius usili, qatar elementleri
boyinsha yamasa tustin elementleri boyinsha esaplaw.

8. Vektorlardin parallellik ham perpendikulyarliq shartleri. Eki vektordin skalyar kobeymesi.
9.Matrica haqqinda tusinik. Matricalar ustinde ameller.

10. Sizigh tenlemeler sistemalar1 ha'm oni1 sheshiwdin' Gauss hdm Kramer usili.

11. Vektorlar hdm olar ustinde ameller. Vektorlardin skalyar kobeymesi

12. Determinantlar. Determinantlar ha’m olardin’ ga’siyetleri. Ekinshi ha’m u’shinshi ta’rtipli
determinantlardin’ qa’siyetleri.

13. Matricalar. Matrica haqqinda tusinik. Matricalar tGstinde ameller.

14. Tegislikte Dekart koordinatalar sistemasi. Kenislikte Dekart koordinatalar sistemasi. Eki
nogat arasindagi araliq.

15. Determinantlarni esaplaw usillari : ashmuyeshlik usili, sarrius usili, qatar elementleri
boyinsha yamasa tstin elementleri boyinsha esaplaw.

16. Vektorlardin parallellik ham perpendikulyarliq shartleri. Eki vektordin skalyar kobeymesi.
17.Matrica haqqinda tusinik. Matricalar stinde ameller.

18. Sizigh tenlemeler sistemalar1 ha'm oni1 sheshiwdin' Gauss hadm Kramer usili.

5 2 4
19. Determinantti esaplan: |1 -3 1

-2 4 2

1 2 3 -2 3 0
20. 3A+ B nitabin. A= , B=

01 -1 2 11



21. 5(—3; 4),b (5;1) vektorlar boymsha 2 d— b vektormnin koordinatalarin tabif.
. . . . 1 o 3 5
22. Diterminantni hisoblang. 5 4 1
3 -9 -7

23.2 =160 +my —12k, [¢|=25, m =7

20 +3y + 2 =2

24,

3¢ —y + 22 = —3 Tenglamalar sistemasini Kramer formulasi yordamida yeching
r+y—3z2=4

5 2 4
25. Determinantti esaplan: |1 -3 1
-2 4 2

1 2 3 -2 3 0
26. A+ B nitabin. A= . B=
0 1 -1 2 11

217, 5(1; -1;0), b(1;-2; 2) vektorlar skalyar ko’beymesin tabin.
1 -3 5
28. Determinantti esaplan. | 2 4 -1
3 -9 -7
2 4 8 4 -1 O
29. A=| -2 -3 2 B=|4 5 3 |Dbolsa A+B tabin.
3 0O 4 8 4 7
30. 5(—3; 4;12). a vektordin uzmhgm tabi.
6 3 4
31. Determinantti esaplan: |—1 -3 0
2 5 2

32.

N

é:(l; 4 —7), 6(—1; 5; —3) vektorlar berilgan. 5+5 vektorin tabin



33.

34.

35.

36.

37.

38.
39.

40.

41.

42,

43,

44,

45.

-3 4 3 3 -3 8
A+ 2B nitabin. A= . B=

6 5 0 7 4 12
5 2 4
Determinantti esaplan: |1 -3 1
-2 4 2

1 2 3 -2 3 0
A+ B nitabin. A= . B=
(o 1 —1) (2 1 1]

a (1,—3), b (3;—5) vektorlar boymnsha 2 a— b vektormin koordinatalarin tabif.

5 4 4
Determinantti esaplan: | / —9 3
-2 -2 2

a(1;2), b(-5;3) vektorlar berilgen. 2a+b vektorin tabi.

A(-3;6) ham B(5:3) nogatlar arasindagi araligti tabin.

5 2 4
Determinantti esaplan: |1 -3 1
-2 4 2
A+Bnitab1ﬁ.A:(l 2 SJ’B:(_Z 3 Oj
O 1 -1 2 1 1
a(-3;4), B(—Z; 6) vektorlar berilgen. 2a +b vektorn tabi.
-3 14 7
Determinantti esaplan: |9 -3 4
0 11 2

a(12;9;-b), B(—4;—5;3) vektorlar berilgan. a+Db vektorm tabi

A+ZBnitabn’1,A: -3 4 3 B_ 3 -3 8
6 5 0) 7 4 12



