Mexatronika ham avtomatlastirilgan sistemalar paninen
araliq tekseriw sorawlari

. Avtomatlastirilgan sistemalar

. Islep shigariw processlerin mexanizatsiyalaw qurallari

. Sanaat robotlarin basqariw sistemalari.

. Mexanizatsiya qurallarimin tiykarg1 toparlari

. Oqiw ham proektlestiriwde illyustratsiyalardan paydalaniw
. Robototexnikaliq kompleksler

. Pannin obiektiv waziypalari

. Islep shigariw processlerin mexanizatsiyalaw tiykarg: tusinikler ham ilimiylik
darejesi

9. Ondiriste robototexnikaliq komplekslerdi gollaniw

10. Mexatron sistemanin sxemasi

11. Mexanizatsiyalawdin maqgset hdm waziypalari

12. Zamanagoy robot. Robot jagdayi.

13. Mexatronika ham avtomatlastirilgan sistemalar” paninin waziypalari
14. Mexanizatsiyalaw tarleri

15. Robot halati hdm kinematikasi.

16. Mexanizatsiya ham avtomatlastirtw haqqinda uliwma tusinik

17. Avtomatlastiriw tarleri

18. Robototexnika asbaplart ham qurilmalarinin 6zgeshelikleri

19. Sanaat robotlari

20. Mexanizatsiyalaw ham avtomatlastirtw abzalliglart ham kemshilikleri
21. Robottin dsbaplar1 ham qurilmalari.

22. Mexanizatsiya qurallarin tanlaw ham esaplaw metodikasi

23. Sanaat robotlarmin klassifikaciyasi

24. ZamanagoOy robotlardin 6zgeshelikleri.

25. Sanaat manipulyatorlarinin mexatron sistemalart haAm konstruksiyalari
26. CIM sistemalarinin komponentleri hdm avtomatlastiriw principleri
27. Robotolardi proektlestiriw.

28. Sanaat robotlarining klassifikaciyasi

29. Islep shigariw processlerinin dizilisi hdm klassifikaciyasi

30. Robotlardi basqariw sistemalar1

31. Manipulyatorlar

32. Mexanizatsiyalaw qurallar : klassifikaciyast ham tanlaw principler1
33. Mexanikaliq duzilisi (hareket tiri) boyinsha klassifikaciyalaw

34. Sanaat robotlar1 h&m manipulyatorlar

35. Hareketti basqariw tari boyinsha klassifikaciyalaw.

36. Taymerlerdi real maselelerde qollaniw.

37. Sanaat roboti hdm manipulyator tisinigi

38. Sanaat robotlarinin tiykargi qasiyetleri boyinsha klassifikaciyasi.

39. Taymer qurilmalar1 hagqinda uliwma tasinikler.

40. Robotlastirilgan texnologiyaliq kompleksler.
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41. Robotlardin hareket turleri boyinsha dérejelestiriliwi.

42. Mikrokontrollerlerde qollanilatugin taymer qurilmalari

43. Manipulyatorlardin duzilisi ham tiykargi elementleri

44. Sanaat roboti tisinigi.

45. Robotlardin informaciya qurilmalari.

46. Sanaat robotin konstruktiv belgileri boyinsha klassifikaciyalaw.
47. Informaciya qurilmalarimin tiykargi turleri.

48. Mikrokontrollerli basqariw sistemalari.

49. Tiykarg1 informaciya qurilmalart.

50. Sanaat robotin hareket turi boyinsha klassifikaciyalaw

51. Mikrokontroller arxitekturasi.

52. Sanaat robotin erkinlik darejeleri san1 boyinsha klassifikaciyalaw.
53. Robott1 basqariwda informaciya qurilmalarinin roli.

54. Mikrokontrollerli sistemanin islew principi.

55. Sanaat robotin basgariw boyinsha klassifikaciyalaw

56. Mikrokontrollerli sistemalardin qollaniliw tarawlari.

57. Taymerlerdin jumis rejimleri.

58. Mikrokontrollerli sistemalardin abzalliglari.

59. Taymerlerdi real maselelerde qollaniw.

60. Manipulyatorlardin duzilisi ham tiykargi elementleri

61. Mikrokontrollerlerde qollanilatugin taymer qurilmalari.

62. Sanaat robotin konstruktiv belgileri boyinsha klassifikaciyalaw.
63. Hareketti basqariw tari boyinsha klassifikaciyalaw.

64.Taymer qurilmalar1 hagqinda uliwma tasinikler.

65. Mexanizatsiyalaw qurallar : klassifikaciyas: ham tanlaw principleri

66. Islep shigariw processlerinin dizilisi ham klassifikaciyasi

67. Mikrokontroller taymerleri arxitekturasi.

68. Mexanizatsiyalaw ham avtomatlastiniw abzalliglari hdm kemshilikleri
69. Sanaat robotlart hAm manipulyatorlar

70. Taymerlerdin jumis rejimleri.

71. Robott1 basqariwda informaciya qurilmalarinin roli.

72. Mexanizatsiya ham avtomatlastiriw hagqinda uliwma tusinik
73.Taymerlerden tzilisler.

74. Robotlastirilgan texnologiyaliq kompleksler.

75. Mexanizatsiyalawdin maqgset haim waziypalari



